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 دستور العمل اجرايي

 

شفاهي علمي  و مصاحبه  درصد امتیاز کل( 57) مرحله استاني زشته رباتیک مشتمل بر دو بخش عمليبقات مسا

 شد مي بادرصد امتیاز کل( 27)

 

 روز نخست

 

 12:00پايان:        03:8: شروع حبص

 

 و کنترل دور موتور : برنامه نويسي ميکرو کنترلرنخست پروژه  -

 (12:00الي  8:30دقیقه ) بخش نخست: از ساعت    210مدت زمان پروژه: 

ختیار شرکت دستورالعمل: در اين مرحله داوران بايستي کلیه تجهیزات، قطعات، لوازم و مواد مصرفي را در ا

کنندگاه قرار داده و شرکت کنندگان بايستي با توجه به صورت مسئله در اختیار گذاشته شده، سخت افزار 

در پايان اين وقت داوران محترم بايستي مطابق الکترونیکي مربوطه را بسته و موارد خواسته شده را اجرا نمايند. 

 .فرم ارزشیابي اقدام به  ارزشیابي  نموده و امتیاز هر تیم را منظور نمايند

 

 51:::پايان:        00:41بعد از ظهر: شروع 

 

 : پيکربندي سنسورهاومدپروژه  -

 (15:00 الي 14:00دقیقه )از ساعت  180مدت زمان پروژه:  

دستورالعمل: شرکت کنندگان بايستي با استفاده از تجهیزات، قطعات، لوازم و مواد مصرفي در اختیار و با توجه به 

و  وشن از تیرهردر اختیار گذاشته شده، شده اقدام به بستن سخت افزاري قادر به تشخیص رنگ صورت مسئله 

مطابق با صورت مسئله نمايند. . در پايان وقت داوران محترم بايستي مطابق فرم ارزشیابي اقدام   شخیص فاصلهت

  به ارزشیابي  نموده و امتیاز هر تیم را منظور نمايند.
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 (24/2/88روز دوم )

 

 02:11پايان:        8:::شروع صبح: 

 

 پروژه تکميلي: ومسپروژه  -

 (11:20الي 8:00دقیقه )از ساعت  200مدت زمان پروژه: 

دستورالعمل: : شرکت کنندگان بايستي  با استفاده از تجهیزات، قطعات، لوازم و مواد مصرفي در اختیار و با توجه 

فاصله از مانع و و انجام پروژه اي مشتمل بر تشخیص رنگ به صورت مسئله در اختیار گذاشته شده، اقدام به 

نمايش اين توانايي هاي تشخیصي به صورت عکس العمل هاي مشخص موتورها و همجنین کنترل موتورها به 

 منظور اهداف مشخص مطابق با صورت مسئله نمايند. . در پايان وقت داوران محترم بايستي مطابق فرم ارزشیابي

 اقدام به ارزشیابي  نموده و امتیاز هر تیم را منظور نمايند.
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 شرح پروژه

 

 کنترل دور موتور: خستنپروژه 

 دقيقه  230مدت زمان اجرا:  

 شرح پروژه:

مطابق  PWMدور آن به روش  اقدام به کنترل  DCپس از نصب يک چرخ بر روي موتور  با استفاده از تحهيزات در اختيار 

 الزامي است. هابق شيب نمودارنبندي و نرخ تغيير سرعت ها مطازمارعايت دقيق   نماييد. صفحه بعدبا نمودار 
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 1 فرم ارزشیابي

 ) استفاده از اسيلسکوپ و يا ساير تجهيزات کمکي جهت ارزشيابي موثر پيشنهاد مي گردد( 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 ................امتیاز کسب شده : .............................................

 

 امضاء کارشناسان
………………………………………………………………………………………… 

 

 توضیحات نمره اکتسابي نمره آيتم رديف

2 
کیفیت نصب و استفاده بهینه و صحیح 

 از ابزار
7 ............  

3 
کنترل دور موتور بر مبناي نمودار 

 نمودار ذيل()مطابق بارم پیشنهادي در 
30 ...........  

  ........... 7 الگوريتم برنامه نويسي 4

   40 جــــــــــــمع کل 
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 م: پيکربندي سنسورهاا:ودپروژه 

 دقيقه  350مدت زمان اجرا:  

 

 شرح پروژه

 

را تشخیص  سیاه– سفید حي کنید که رنگ هايمي بايست مداري طراسنسور هاي در اختیار الف ( با استفاده از 

مشخص رابه     LEDهمچنین يک مجموعه رنگ مربوطه را نمايش دهد و 2*16داده و برروي نمايشگرکارکتري 

  هنگام تشخیص هر رنگ  روشن نمايد.
 

 

 نمايید که:طراحي  را مداري( با استفاده از سنسور فاصله ب

 ها نمايش دهد.  LEDسانتیمتر را با دقت يک سانتیمتر بر روي نمايشگر و يا با ترکیبي از  18تا  8فاصله  -

 

 

 :2فرم ارزشیابي شماره 

 

 

 

 امتیاز کسب شده : .............................................................

 

 امضاء کارشناسان
………………………………………………………………………………………… 

 

 توضیحات نمره اکتسابي نمره آيتم رديف

1 
کارکتري   راه اندازي نمايشگر

16*2  
2 ............  

  ........... 6 رنگ تشخیص 2

  ............. 5 تشخیص فاصله 3

  ……… 17 جــــــــــــمع کل 
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 : تکميليومسپروژه 

 دقیقه  200مدت زمان اجرا:  

 

 شرح پروژه

 

 صورت پیاده نمايید: مي بايست پروژه اي بدين 2و  1با ادغام دو پروژه 

 

دور بر دقیقه  60و با سرعت   راستگرد DCموتور توسط سنسور مناسب  فیدسدر صورت تشخیص رنگ  -

 حرکت میکند.

دور بر دقیقه  30و با سرعت   چپگرد  DCموتور در صورت تشخیص رنگ سیاه توسط سنسور مناسب  -

 حرکت میکند.

دور در دقیقه در  100سانتیمتر از يک مانع سرعت موتور متناسب با فاصله از حداکثر  8تا  18در فاصله  -

 سانتیمتري به طور پیوسته کاهش يابد 8سانتیمتري تا سرعت صفر در فاصله  18صله فا

 

 

 : 3فرم ارزشیابي شماره

 توضیحات نمره اکتسابي نمره آيتم رديف 

   4 تشخیص رنگ سیاه 2

   4 تشخیص رنگ سفید 3

متناسب با  کنترل دور موتور  7

 فاصله از مانع

30   

   2 برنامه نويسي و کیفیت انجام پروژه 6

   20 جمع کل 5

 

 امتیاز کسب شده : .............................................................

 

 امضاء کارشناسان
………………………………………………………………………………………… 
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 )مصاحبه علمي(چهارم: پروژه 

 

ربات خصوص ، مهارت و شناخت شرکت کنندگان را در زمینه رباتیک ، به اين مصاحبه بايستي داوران تواناييدر 

رباتیک و توانايي کنترل خودکار ربات هاي سیار و کنترل راديويي ) دستي( بازوهاي رباتیک هاي سیار و بازوهاي 

 یت آن ها را در تحلیل ، طراحي و ساخت اين ربات ها بسنجند.محک زده و قابل

 

 .......................................................................................................... کسب شده امتیاز 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 امضاء کارشناسان
………………………………………………………………………………………… 
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 )ارزشیابي نهايي( 7هفرم ارزشیابي شمار

 

 

 

 

 
 

 
 

 

 ....................امتیاز کسب شده : .........................................

 

 امضاء کارشناسان
………………………………………………………………………………………… 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 توضیحات نمره اکتسابي نمره آيتم رديف
   40 کنترل دور موتور 1
   17 پیکربندي سنسورها 2
   20 تکمیلي 3
   27 علميمصاحبه  4
   100 مجموع 7


