
ملاحظاتتجهيزات مورد نيازمدت آموزشآيتم هاي آموزشيعناوين توانمنديهاي مورد نيازرديف

اصول و مباني رباتيك1

زبان فني و كاتالوگ خواني2

مكانيك ربات هاي چرخدار3

مكانيك

الكترونيك و مخابرات

سنسوري

برنامه نويسي

آشنايي با ديناميك و سينماتيك بازو هاي ماهر

انواع بازو هاي ماهر

اكچويترهاي مورد استفاده در بازو هاي رباتيك

Robotino نرم افزار كنترل ربات 

عناوين توانمنديها و برنامه اردوي آماده سازي غير متمركز مرحله اول  رشته رباتيك   سال 89

4Robotino ربات

5
طراحي،  ساخت،  كنترل  و بهينه سازي بازوهاي 

رباتيك

 (++C ترجيحا ) زبان هاي برنامه نويسي صنعتي

اصول و روش هاي برنامه نويسي در رباتيك

ماژول هاي ارتباط راديويي قابل برنامه ريزي

ارتباط بي سيم بين ربات و كامپيوتر

اصول مكانيابي و ناوبري در ربات هاي چرخدار8

9
برنامه نويسي جهت انجام مكان يابي ،  ناوبري و 

تهيه نقشه از مسير توسط ربات

 انواع سنسور هاي القايي، خازني، تشخيص فاصله و لمسي

پردازش و تحليل تصاوير

بهره گيري از اطلاعات سنسورهاي ربات Robotino  در برنامه 

توانايي تحليل تصاوير توسط نرم افزار ربات Robotinoربات جهت انجام وظايف مشخص

توانايي تشخيص آدرس هاي مشخص  و اجسام در زمين مسابقه

دفتر مسابقات بين المللي مهارت 

زبان هاي برنامه نويسي6

مخابرات و ارتباط بي سيم7

سنسورهاي صنعتي10


